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摘　 要:金属构件在加工制造和服役期间常出现腐蚀、裂纹等结构型损伤,影响结构完整性,威胁设备安全运行。 因此,对金属

构件实施高效无损定量检测非常重要。 基于传统涡流检测探头结构,提出一种漏斗形磁芯探头新构型,可在脉冲调制涡流检测

中有效提高对表面和背面缺陷的检测灵敏度。 针对所提探头,通过建立其解析模型并推导检测信号解析表达式,系统探究该探

头的检测性能。 仿真研究表明,所提漏斗形磁芯探头在金属构件表面和背面减薄缺陷检测中具有更高灵敏度,并开展系列实验

研究。 实验研究在验证仿真结论的同时,进一步证实所提漏斗形磁芯探头在提升金属构件表面与背面局部腐蚀缺陷检测灵敏

度方面的有效性。
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Abstract:The

 

metallic
 

components
 

are
 

normally
 

subject
 

to
 

such
 

structural
 

anomalies
 

as
 

corrosion
 

and
 

cracks,
 

etc.
 

during
 

fabrication
 

and
 

practical
 

service.
 

These
 

flaws
 

have
 

posed
 

a
 

severe
 

threat
 

to
 

structural
 

integrity
 

and
 

safety
 

of
 

engineering
 

apparatus.
 

In
 

consequence,
 

it
 

is
 

imperative
 

to
 

non-invasively
 

inspect
 

and
 

evaluate
 

the
 

metallic
 

components
 

via
 

efficient
 

non-destructive
 

evaluation
 

techniques.
 

Based
 

on
 

the
 

conventional
 

structure
 

of
 

the
 

eddy
 

current
 

probe,
 

in
 

this
 

paper
 

a
 

ferrite-cored
 

funnel
 

probe
 

is
 

proposed
 

in
 

an
 

effort
 

to
 

further
 

enhance
 

the
 

testing
 

sensitivity
 

in
 

pulse-modulation
 

eddy
 

current
 

testing
 

of
 

surface
 

and
 

back
 

surface
 

corrosion.
 

The
 

analytical
 

model
 

and
 

closed-
form

 

expressions
 

of
 

testing
 

signals
 

from
 

the
 

proposed
 

probe
 

have
 

been
 

established
 

for
 

investigation
 

of
 

the
 

testing
 

performance.
 

Following
 

the
 

identification
 

of
 

the
 

higher
 

sensitivity
 

of
 

the
 

proposed
 

probe
 

to
 

surface
 

and
 

back
 

surface
 

corrosion
 

in
 

metallic
 

components,
 

a
 

series
 

of
 

experiments
 

are
 

conducted.
 

Through
 

the
 

experiments,
 

the
 

validity
 

of
 

the
 

conclusion
 

of
 

simulation
 

is
 

affirmed.
 

Further
 

experiments
 

demonstrate
 

the
 

enhancement
 

of
 

testing
 

sensitivity
 

in
 

respect
 

to
 

localized
 

defect
 

on
 

surface
 

and
 

back
 

surface.
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0　 引　 言

铝、钛、不锈钢等金属构件在航空航天、能源化工和

核工业中有着广泛应用,长期的服役过程伴随高温高压

等极端严苛的环境条件,易使构件表面、亚表面及背面产

生腐蚀、裂纹等不可逆损伤缺陷,威胁设备安全运行。 运

用涡流检测等无损检测手段,能够及早发现与评估构件
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损伤状况,提高设备运行的安全性与经济性。 近年来暂

态涡流检测技术逐步受到关注,该技术具有频谱丰富、检
测深度大、分辨率高等显著特征,在多层结构、深层和背

面缺陷检测方面相比传统涡流检测技术具有优势[1-3] 。
本文所用脉冲调制涡流检测技术是由脉冲涡流检测延伸

出的检测新方法之一,将脉冲涡流检测激励信号脉冲段

的直流信号置换为谐波信号,增强了特定谐波频率附近

激励能量和试件内激发电磁场的可控分布,提高了对亚

表面及深层缺陷的检测灵敏度[4] 。
探头对缺陷的检测灵敏度是影响缺陷检出能力与定

量评估精度的关键因素,因此国内外研究人员越来越重

视通过探头构型优化、信号处理等手段提高对缺陷的检

测灵敏度。 Bai 等[5] 提出了一种新型的涡流检测阵列探

头,通过两排激励线圈与一排检测线圈将三相激励探头

阵列化,用于蒸汽发生器管的检测;Rifai 等[6] 设计了一

种分布式涡流检测系统用于铁磁性管道的缺陷检测,并
针对管道尺寸优化了所需 GMR 阵列传感器的数目;Ra
等[7] 针对螺栓裂纹检测通过有限元模拟与涡流检测试验

优化了轴绕式探头的线圈匝数、尺寸和激励频率等参数;
Arjun 等[8] 针对 8

 

mm 不锈钢板的亚表面埋藏缺陷比较

了绝对式铁芯探头、收发式磁芯探头和外加屏蔽的收发

式磁芯探头的性能,并对探头参数进行了系列优化;Rao
等[9] 通过提取新的信号特征,提高了脉冲涡流检测不锈

钢板亚表面深层缺陷的检测灵敏度;Ulapane 等[10] 针对

铁磁性材料的厚度测量提出了一种基于检测线圈电压衰

减率的定量评估方法,推导了衰减率与材料厚度之间的

线性关系,提高了铁磁性材料厚度测量的检测灵敏度。
国内方面,刘平政等[11] 通过改变传统平面远场涡流

检测探头的线圈放置方式,设计了一种激励线圈与检测

线圈同轴放置的新型平面远场涡流检测探头,大幅缩小

了探头尺寸;徐志远等[12] 针对压力管道弯头部位的缺陷

检测,设计了一种管外放置的远场涡流探头,可满足在役

检测的需求;吴斌等[13] 基于三维有限元仿真和实验测试

探究了柔性涡流检测线圈贴附于被测体表面检测时弯曲

角度对检测灵敏度的影响;陈云瑞等[14] 将传统 T-R 型探

头的发射线圈替换为矩形线圈,提出了一种针对碳纤维

预浸料检测的矩形-圆形涡流检测探头,相比传统 T-R 型

探头对纤维弯曲方向有很好的表征且受提离影响更小;
蒋诗超等[15] 针对飞机多层金属板隐藏裂纹进一步优化

了远场涡流检测探头的结构参数,对埋藏较深的裂纹具

有较好的检测效果;陈涛等[16] 将传统差动式涡流探头的

激励线圈改为跑道型并将差分感应线圈包裹在内,提出

了一种跑道型差动式涡流检测探头,相比传统差动式涡

流检测探头具有更紧凑的结构和更高的缺陷检测灵敏

度;陶钰等[17] 设计了一种基于环形 TMR 传感器阵列的

涡流检测探头并用于核电站蒸汽发生器换热管缺陷检

测;李伟等[18] 设计了一种赫姆霍兹线圈式检测探头,实
现了不锈钢管道内的均匀电磁场检测;韩宁等[19] 提出了

一种基于阵列式传感器的旋转磁场涡流检测探头,通过

相隔 60°的 3 组绕组并通以三相电流来实现磁场旋转;Li
等[20] 提出了一种漏斗形探头构型,能够有效提高探头对

背面腐蚀缺陷的检测灵敏度和定量评估精度。
文献[20]中漏斗形探头对背面缺陷具有更高的检

测灵敏度,在线圈场强度上表面为背面线圈场强度高于

盘式探头,但表面线圈场强度并不具有优势。 本文在漏

斗形探头基础上引入磁芯,通过聚磁使背面的线圈场强

度优势扩展至表面,实现了漏斗形磁芯探头相比盘式磁

芯探头对表面和背面缺陷高灵敏度检测的兼顾。 通过建

立漏斗形磁芯探头的理论模型,结合理论仿真与实验研

究验证了所提漏斗形磁芯探头对表面和背面腐蚀缺陷都

具有更高的检测灵敏度。

1　 解析建模与场量解析表达式

针对所提漏斗形磁芯脉冲调制涡流检测探头,将其

置于连续均匀、各向同性的多层被测体表面实施脉冲调

制涡流检测,检测示意图如图 1 所示。

图 1　 漏斗形磁芯探头检测多层被测体

Fig. 1　 Ferrite-cored
 

funnel
 

probe
 

investigating
multi-layered

 

conductors

漏斗形磁芯探头由漏斗形激励线圈(截面为平行四

边形)、圆柱形磁芯和位于磁芯正下方的磁场传感器组

成。 图 1 中磁芯半径为 c,高度为 d。 漏斗形激励线圈下

底边高度 z1,内径 r1,外径 r2( r2 = r1 +δ);上底边高度 z2,内
径 r3,外径 r4( r4 = r3 +δ)。 求解域半径为 h,z = -d1、z = -d2

等为多层被测体交界面位置,σ1、μ1、σ2、μ2 等分别为多

层被测体电导率和磁导率。
模型建立过程中,先将漏斗形激励线圈模型退化为

细丝线圈模型。 以细丝线圈的位置( z= z0)及磁芯上底边

( z= z1)和下底边( z= z1 +d)为参照,将被测体上方求解域
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划分为 4 个区域, 磁场传感器位于区域 4 内。 基于

ETREE 解析法[21] 推导可得细丝线圈激励下区域 4 内任

意位置处磁矢位的解析表达式(时谐形式)为:
A4( r,z,ω) = JT

1(ar)a
-1[eaz + e -azη(ω)]C4 (1)

二维轴对称模型下,磁矢位 A 仅有 φ 分量,故本文

磁矢位统一写为标量形式。 其中,ω 为时谐信号角频率,
JT

1(ar)是 1×Ns 的行向量,向量元素为 J1(a i r),其中 Ns 为

特征值个数,i= 1,2,3,…,Ns,Jn( x) 为第 1 类贝塞尔函

数;a、ea z、e-az 和 η(ω)为 Ns×Ns 对角阵,主对角线元素分

别为 a i、e
aiz、eaiz 和 η i(ω),a i 为区域 1 和区域 4 的特征

根,对应特征方程 J1(a ih)= 0 的根,η i(ω)为多层导体板

反射系数,可由多层被测体递推得出[21] ;C4 为 Ns ×1 的

列向量。
C4 = μ 0I0M

-1[(U - T)e -qdD -1κ 1 + (U +

T)eqdD -1κ 2] (2)
M =

{(U + T)eqd[(T -1 + U -1) + (T -1 - U -1)η(ω)] -
(U - T)e -qd[(T -1 - U -1) + (T -1 + U -1)η(ω)]}E

(3)

κ 1 = eqz0 r0R1(qr0),κ 2 = e
-qz0 r0R1(qr0) (4)

式中:μ0 为真空磁导率, I0 为激励电流;eq d、e-qd、eq z0 和

e-qz 0 为 Ns 阶对角阵,主对角线元素分别为 eqid、e
-qid、eqiz0

和 e
-qiz0 。 矩阵 D、E 为 Ns 阶对角阵,主对角线元素为

D ii、E ii;T、U 为 Ns 阶方阵,矩阵元素为 T ij、U ij;R1(qr0 )为

Ns×1 的列向量,向量元素为 R1( q ir0 ),上述各元素表达

式为:

D ii =
h2

2
R2

0(q ih) +
c2(μc - 1)

2μc
2 [J2

0(q ic) - μcJ
2
1(q ic)]

R0(q ih) = Aac(q ic)J0(q ih) + Bac(q ic)Y0(q ih)

ì

î

í

ïï

ïï

(5)

E ii =
h2

2
J2

0(a ih) (6)

T ij =

a ic(μc - 1)
(a2

i - q2
j )μc

J1(a ic)J0(q jc),a i ≠ q j

h2

2
J0(q jh)R0(q jh) +

c2(μc - 1)
2μc

J2
0(q jc),a i = q j

ì

î

í

ï
ïï

ï
ï

(7)

U ij =

a ic(μc - 1)
(a2

i - q2
j )μc

J0(a ic)J1(q jc),a i ≠ q j

h2

2
J0(q jh)R0(q jh) - J1(q jc)(μc - 1)·

c2

2μc
J1(q jc) + c

2q jμc
J0(q jc)

é

ë
êê

ù

û
úú ,a i = q j

ì

î

í

ï
ï
ïï

ï
ï
ïï

(8)

R1(q ir0) = Aac(q ic)J1(q i r0) + Bac(q ic)Y1(q i r0)

Aac(q ic) =
cπq i

2μc
[μcJ1(q ic)Y0(q ic) - J0(q ic)Y1(q ic)]

Bac(q ic) =
cπq i

2μc
(1 - μc)J0(q ic)J1(q ic)

ì

î

í

ï
ï
ï

ï
ï
ï

(9)
式中:Yn(x)为第 2 类贝塞尔函数,μc 为磁芯的相对磁导

率。 式(2) ~ (9)所示区域 2 和区域 3 的特征根为 q i,可
通过对特征方程 Aac( q ic) J1 ( q ih) +Bac( q ic) Y1 ( q ih) = 0
(由 Dirichlet 边界条件得出) 的正实数根进行求取而获

得,在具体计算方面,可采用 MATLAB 内置函数“ fnzeros”
对特征方程在实数域进行寻根来实现。

基于以上细丝磁芯探头模型,注意到细丝线圈位置

( r0,z0)仅与磁矢位 A4 表达式中的 κ1 和 κ2 关联。 故由

细丝磁芯探头模型拓展至漏斗形磁芯探头模型时磁矢位

表达式可仅通过置换系数 κ1 和 κ2 获得。 首先将细丝线

圈沿径向延拓为平面线圈(线圈高度忽略不计),如图 1
所示,平面线圈内径为 r1′,外径为 r2′。 平面线圈系数 κS

1

和 κS
2 均为列向量,向量元素 κS

1,i 和 κS
2,i 的表达式为:

κS
1,i = ∫r2′

r1′
κ1,idr0 = eqiz0

q2
i

χ(q i r1′,q i r2′)

κS
2,i = ∫r2′

r1′
κ2,idr0 = e

-qiz0

q2
i

χ(q i r1′,q i r2′)

ì

î

í

ï
ïï

ï
ï

(10)

其中 χ(x1,x2 ) = ∫ x2
x1
xR1 ( x) dx。 基于式( 1)、( 2) 和

(10)可得区域 4 内任意位置处磁矢位 AS
4 表达式为:

AS
4(r,z,ω) =

μ 0I0N
( r2 - r1)

JT
1(ar)a

-1[eaz + e -azη(ω)]CS
4

CS
4 = M -1[(U - T)e -qdD -1κ S

1 + (U + T)eqdD -1κ S
2 ]

ì

î

í

ïï

ïï

(11)
式中:N 为线圈匝数。 根据 B= ∇×A,可进一步推得区域

4 内任意位置处磁感应强度表达式为:

BS
4(r,z,ω) =

μ0I0N
(r2 - r1)

{JT
1(ar)[ - eaz + e -azη(ω)]r +

JT
0(ar)[eaz + e -azη(ω)]z}CS

4 (12)
将平面线圈沿斜边 L 进行轴向扩展,最终得漏斗形

线圈。 考虑到斜边 L 中任意一点的坐标具有以下关系:
z0 = ( r0 - r2)g + z1 　 ( z1 ≤ z0 ≤ z2,r2 ≤ r0 ≤ r4)

(13)
式中:g 为漏斗形磁芯探头侧边的斜率,g = ( z2 -z1 ) ∕( r4 -
r2)。 平面线圈系数沿斜边 L 叠加可得漏斗形线圈系数

κB
1 和 κB

2 均为列向量。 向量元素 κB
1,i 和 κB

2,i 的表达式为:
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κB
1,i = ∫

l
κS

1,idl =
Leqi( z1

-gr1)

δq2
i

γ1,i

κB
2,i = ∫

l
κS

2,idl =
Le

-qi( z1-gr1)

δq2
i

γ2,i

γ1,i = ∫r3

r1

eqigr1′χ(q i r1′,q i( r1′ + δ))dr1′

γ2,i = ∫r3

r1

e
-qigr1′χ(q i r1′,q i( r1′ + δ))dr1′

ì

î

í

ï
ï
ï
ï
ï

ï
ï
ï
ï
ï

(14)

基于式(1)、(2)和(14),对于漏斗形磁芯探头,区域

4 中任意位置处磁矢位 AB
4 和磁感应强度 BB

4 的解析表达

式分别写为:

AB
4(r,z,ω) =

μ 0I0NJ
T
1(ar)a

-1

( r2 - r1)( z2 - z1)
[eaz + e -azη(ω)]CB

4

CB
4 = M -1[(U - T)e -qdD -1κ B

1 + (U + T)eqdD -1κ B
2 ]

ì

î

í

ïï

ïï

(15)
BB

4(r,z,ω) =
μ 0I0N

( r2 - r1)( z2 - z1)
{JT

1(ar)[ - eaz + e -azη(ω)]r +

JT
0(ar)[eaz + e -azη(ω)]z}CB

4 (16)
式(16)是时谐激励下区域 4 内磁场感应强度的解析表达

式,由该式出发,结合卷积处理可得暂态激励下磁场感应

强度 BB
4(r,z,t)的解析表达式为:

BB
4(r,z,t) =
μ 0N

( r2 - r1)( z2 - z1)
{JT

1(ar)[ - eazI( t) + e -az[ I( t) 􀱋

η( t)]]r + JT
0(ar)[eazI( t) + e -az[ I( t) 􀱋 η( t)]]z}CB

4

(17)
式中:I( t)为暂态激励电流信号;􀱋为循环卷积;η( t)由

η(ω)主对角线元素经傅里叶逆变换得出。 鉴于涡流检

测中磁场传感器往往置于探头对称轴处,磁感应强度 r
分量为 0,故基于式(17)可得磁场传感器输出检测信号

(磁感应强度 z 分量 Bz)的暂态表达式写为:
Bz(r,z,t) = I( t) 􀱋 F -1[Bz(r,z,ω)] (18)

式中:F-1 为傅里叶逆变换。 在具体脉冲调制涡流检测仿

真计算中,可采用式(18)高效求取漏斗形磁芯探头输出

的检测信号。

2　 理论仿真及性能比较

2. 1　 解析模型验证

在具体针对漏斗形磁芯探头进行性能分析之前,需
对所建立的检测信号表达式进行验证,因此,以实验探头

尺寸为参照设置表 1 所示仿真参数,采用有限元模型对

式(18)计算结果进行验证。

表 1　 模型参数

Table
 

1　 Parameters
 

of
 

the
 

model
N h / mm c / mm d / mm d1 / mm σ1 / (MS·m-1 )

205 200 4. 92 16. 7 6 34
r1 / mm r2 / mm r3 / mm r4 / mm z1 / mm z2 / mm

8 8. 8 14. 8 15. 6 3 13. 1

　 　 脉冲调制涡流检测的激励波形如图 2 所示,载波频

率 800
 

Hz,脉冲间隔 5
 

ms,调制波占空比 50%。

图 2　 探头激励信号

Fig. 2　 Excitation
 

signal
 

of
 

the
 

probe

图 3 所示为解析模型对比有限元模型的暂态计算结

果,传感器位于磁芯下方中心位置 1. 5
 

mm 处( r = 0,z =
1. 5

 

mm)。 有限元模型参数设置与解析模型参数一致,
网格总数 133

 

225 个。 解析计算结果与有限元计算结果

吻合,最大相对误差小于 0. 5%,表明式(18) 的正确性。
此外,计算时间上解析模型更具优势性,计算耗时:解析

模型 4. 33
 

s,有限元模型 203
 

s,体现了本问题下解析模

型及信号解析表达式在仿真计算中的高效性。

图 3　 解析模型计算结果

Fig. 3　 Results
 

of
 

the
 

analytical
 

model

2. 2　 探头灵敏度分析与比较

本文所提漏斗形磁芯探头构型通过在盘式磁芯探头

的基础上改变线圈形貌以获得更高的检测灵敏度,因此
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其主要参数来自于现有优化过的盘式磁芯探头,在线圈

匝数、截面面积、电流密度以及磁芯和线圈底边尺寸上均

保持一致。 基于漏斗形磁芯探头理论模型,就灵敏度性

能与盘式磁芯探头进行比较。 在灵敏度对比之前,本文

先针对两类探头所激发的线圈场分布情况进行探究,如
图 4 所示。

图 4　 线圈场分布

Fig. 4　 Field
 

distribution

分析图 4 中两类探头下方的线圈场分布可以得出,
本文所提漏斗形磁芯探头相比传统盘式磁芯探头具有相

同线圈场强度的覆盖区域更广,且随深度增大漏斗形磁

芯探头的线圈场强度优势更加明显,这为漏斗形磁芯探

头具有更检测高灵敏度提供了基础。
本文基于所建立脉冲调制涡流检测解析模型,就表

面与背面腐蚀减薄缺陷通过仿真分析对比盘式磁芯探头

与漏斗形磁芯探头的灵敏度性能。 由于两类探头构型不

同,相同输入参数下所输出信号强度不尽相同,为在同一

尺度下比较两类探头的检测灵敏度,现以空气中各探头

所输出检测信号的最大值为基准对各检测信号进行归一

化处理,同时这一处理方法也有利于消除实验研究中由

于电压源激励导致实际探头电流密度不同带来的差异。
标准试件为厚 6

 

mm 的航空铝合金板,现以厚度分

别为 5 ~ 1
 

mm 的航空铝合金板模拟表面与背面减薄缺

陷,所获取的归一化检测信号和对应差分信号分别如图

5、6 所示。 图 6 中,差分信号为有缺陷( Δd = 1
 

mm)归一

化检测信号减去无缺陷(Δd = 0)归一化检测信号获得的

结果,直观表现缺陷对检测信号的影响。 分析图 5、6 可

知,尽管检测信号中漏斗形磁芯探头的信号幅值和变化

范围要小于传统盘式磁芯探头,但在差分信号中漏斗形

磁芯探头的信号幅值和变化范围都要大于盘式磁芯探

头,这表明表面和背面减薄缺陷对漏斗形磁芯探头检测

信号的影响更大,即漏斗形磁芯探头检测信号具有更高

的缺陷响应。

图 5　 归一化检测信号

Fig. 5　 Normalized
 

signals

图 6　 差分信号

Fig. 6　 Differential
 

signals

这一规律在不同深度(Δd= 1 ~ 5
 

mm)的表面和背面

减薄缺陷检测中均得到验证。 取差分信号峰值 Pv 为信

号特征,由此获得的表面和背面减薄缺陷深度标定曲线

如图 7 所示。 由图 7 可知,漏斗形磁芯探头对表面和背

面减薄缺陷均具有更高的检测灵敏度。 相比传统盘式磁

芯探头,漏斗形磁芯探头对表面减薄缺陷的灵敏度提升

最大可达 9. 67%,对背面减薄缺陷的灵敏度提升最大可

达 21. 61%。

3　 实验分析比较

3. 1　 脉冲调制涡流检测系统

本文在理论仿真和分析的基础上进一步开展实验研

究分析漏斗形磁芯探头的灵敏度性能。 实验研究中先针

对仿真研究的结果进行验证,并进一步了分析漏斗形磁
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图 7　 减薄深度标定曲线

Fig. 7　 Calibration
 

curve
 

of
 

thinning
 

depth

芯探头在局部复杂缺陷下的灵敏度性能。 实验研究所用

系统如图 8 所示,信号发生器提供电压源激励,产生脉冲

调制信号,经功率放大器进一步增强后施加至激励线圈

供电端,磁场传感器拾取线圈场与涡流场耦合的总磁场

信息获得的检测信号经由滤波放大器处理、数据采集卡

采集后保存至电脑中。

图 8　 脉冲调制涡流检测系统

Fig. 8　 System
 

of
 

pulse-modulation
 

eddy
 

current
 

testing

实验研究中制备的盘式磁芯探头和漏斗形磁芯探头

分别如图 9(a)、(b)所示,在制备过程中充分保证了两探

头的激励线圈高度和层数一致,具体参数如表 1 所示。
所用 磁 场 传 感 器 位 于 激 励 线 圈 正 下 方, 型 号 为

TMR2505,用于检测 z 方向的磁感应强度。

图 9　 实验探头

Fig. 9　 Experimental
 

probe

3. 2　 仿真结论验证

由于电压源激励难以保证实验研究中两类探头的截

面电流密度相同,故实验检测结果采用了与仿真研究中

相同的归一化处理方法,以确保灵敏度对比在同一尺度

下进行。
实验研究充分验证了理论仿真分析的结论,图 10 在

表面和背面减薄缺陷中,漏斗形磁芯探头相比盘式磁芯

探头在差分信号中都具有更高的幅值和变化范围,所取

峰值信号特征的幅值也更高。 图 11 针对表面和背面不

同深度减薄缺陷的实验研究进一步验证了仿真研究的结

论,分析不同深度下两类探头信号特征的幅值大小可得:
相比漏斗形磁芯探头,所提漏斗形磁芯探头对表面减薄

缺陷的灵敏度提升最高可达 16. 89%,对背面减薄缺陷的

灵敏度提升最高可达 18. 04%。

图 10　 实验差分信号

Fig. 10　 Differential
 

signals
 

of
 

experiments

图 11　 信号特征幅值变化

Fig. 11　 Changes
 

of
 

peak
 

values

3. 3　 表面与背面局部腐蚀缺陷检测

仿真分析与实验研究中漏斗形磁芯探头的灵敏度分
析均基于表面与背面减薄缺陷进行,为进一步验证所提

漏斗形磁芯探头在局部复杂缺陷下的灵敏度优势,实验

研究借助含双层体积缺陷试件模拟局部腐蚀缺陷,就常

用缺陷扫查与扫描成像两种检测方式进一步分析所提新
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型探头的灵敏度性能。
图 12、13 所示分别为位于表面和背面的双层腐蚀缺

陷扫查曲线,所用峰值信号特征及归一化处理方法均与

前述一致,y 轴及图中点画线表示双层腐蚀缺陷实际形

貌及深度。 从表面与背面局部缺陷的扫查曲线可知,漏
斗形磁芯探头相比盘式磁芯探头具有更高的信号特征响

应和更显著的缺陷扫查效果。 这进一步验证了在表面和

背面局部复杂形貌腐蚀缺陷的扫查检测中,所提漏斗形

磁芯探头具有更高的检测灵敏度。

图 12　 表面缺陷扫查曲线

Fig. 12　 Scanning
 

curve
 

of
 

surface
 

defect

图 13　 背面缺陷扫查曲线

Fig. 13　 Scanning
 

curve
 

of
 

back
 

surface
 

defect

图 14、15 所示为针对上述表面和背面局部双层腐蚀

缺陷的成像结果,双层腐蚀缺陷边缘位于红色虚线处,成
像所用为采用与前述相同处理方法获取的峰值特征。

图 14　 表面缺陷成像

Fig. 14　 Image
 

of
 

surface
 

defect

图 15　 背面缺陷成像

Fig. 15　 Image
 

of
 

back
 

surface
 

defect

在表面和背面局部缺陷的成像结果中,漏斗形磁芯

探头的缺陷响应更高,对不同深度缺陷的表征与区分更

加明显。 这进一步在局部复杂形貌腐蚀缺陷的扫描成像

中验证了所提漏斗形磁芯探头相比传统盘式磁芯探头的

灵敏度优势。

4　 结　 论

本文提出了一种漏斗形磁芯脉冲调制涡流检测探

头,并基于 ETREE 解析法建立了其解析模型,推导了脉

冲调制涡流检测信号的解析表达式。 相比传统盘式磁芯

探头,本文所提漏斗形磁芯探头的线圈场在被测体区域

的衰减速率更慢,场强优势随深度增大更加显著。 通过

仿真与实验研究,验证了所提漏斗形磁芯探头相比传统

盘式磁芯探头在表面和背面缺陷检测中均具有更高的检

测灵敏度。 实验研究进一步在扫查曲线检测与扫描成像

检测两种方式中验证了所提漏斗形磁芯探头相比传统盘

式磁芯探头在灵敏度方面的优势。
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